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1. OPIS KONSTRUKCJI .
Konstrukcja aluminiowa wykonana z rur @ednicy 50 mm, grulsg $cianki 2 mm , ktérych
osie symetrii utaone g w kwadracie o boku 240 mm, pokone prostopadtymi i ukaymi
rurkami osrednicy 18 mm. Kady element zakitczy¢ tuleja przystosowasm do montau w
technice szybko-ztza .
Wszystkie §czenia elementu konstrukcji wykonarensetody spawania w ostonie argonu.
Konstrukcja - 3/stupy/jest to konstrukcja aluminiowa wykofia rur osrednicy 50
mm, grubd¢ scianki 3 mm. Kady element zakiczy¢ tulep przystosowasp do montau w
technice szybko-ztza. Dodatkowo stupy wyposg w zawiasy ftamane ulatwige
podnoszenie i kladzenie stupow. Wszystkiezenia konstrukcji wykoriametody spawania
elektrody wolframowg w ostonie argonu. Wozek wykoéiaz rur aluminiowych érednicy 50
mm i ksztattownikéw ze stopu aluminium PA 38, go@onych ze sabmetod, spawania w
ostonie argonu. Podstawy stupow, podpory stabdz nadstawka oraz uchwyty do
mocowania konstrukcji wykorasa z profili i rur stalowych. Ponadto podstawy stupdéw
wyposay¢ w kota i podpory regulowane .
Elementy stalowezabezpiecz§ antykorozyjnie przez cynkowanie galwaniczne.
Podnoszenie koputy odbywa diedzie za pomagwciagnikow tarcuchowych ¢cznych
umieszczonych na stupach. Wagarki posiadaj certyfikatem CE .Wszystkie elementy
konstrukcji hczone g za pomoeg szybko-zhczek co znacznie skraca i upraszcza monta
Jako plandekdachu zastosowadkanirg z poliestru obustronnie pokrytego PVC
o gramaturze 650 g/m2. Klasyfikacja wyrobu jakazajgalny.
Ostony s$cian bocznych wykorta z tkaniny siatkowe] A 203 z polietylenu o klasie
trudnopalnéci B1. Materiaty na plandeki kotary musz posiadéa wszystkie nieztdne
atesty i certyfikaty. Materiaty plandekowe masposiadd wszystkie niezkdne atesty i
certyfikaty .
Do zabezpieczenia przed zmiea@jmi sk warunkami atmosferycznymi zastosawa
dodatkowe pasy odgyjowe. Konstrukcja zadaszenia pozwala na zawieszespeztu o
cigzarze do 1500 kg. Waga cé&bb nie przekracza 700 kilograméw.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pude

punkcie BOO Wymagania ogoélne wykonania i odbiaiogt STWIOR — rob6t budowlanych.
2.2. Wymagania dotycace materiatow

Wszystkie wymagane materiaty mygmosiada certyfikaty bezpieczestwa B,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w punkcie BOO Wymagania ogolne
wykonania i odbioru robét STWIOR — rob6t budowlainyc

3.2. Sprat do wykonania robot.

Do wykonania robot naky stosowa:

- samochody dostawcze,

- sprzt elektryczny ¢czny

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu



Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w w punkcie BOO Wymaganidnago
wykonania i odbioru rob6t STWIOR — robot budowlanyc

4.2. Transport materiatow

Srodki transportu powinny zabezpieézaatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. W czasie

transportu konstrukcja powinnadyabezpieczona przed zniszczeniem i uszkodzeniem
powtoki antykorozyjnej.

Zabronione jest przegjanie niezabezpieczonych elementéw po padto
Przechowywanie w magazynach p6totwartych lub zastiet, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed

opadami atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w punkcie B@@magania ogolne wykonania i
odbioru rob6t STWIOR — rob6t budowlanych.

5.2. Montaz

Montaz nalezy prowad: zgodnie z przedstawionymi wytycznymi lub instrda) producenta.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w w punkcie BOO Wymagania ogolne
wykonania i odbioru robét STWIOR — rob6t budowlanyc

6.2. Kontrola jakosci robot

W trakcie odbioru rob6t natg sprawdzt stan i wyghd, pionowdci i spoziomowania
rozmieszczenie miejsc

zamocowania i sposéb osadzenia elementow i meahémizuszczelnienie przestrzeni
miedzy wbudowanymi

elementami prawidtow&g dziatania cgsci ruchomych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w punkcie B@g@magania ogolne wykonania i
odbioru rob6t STWIOR — rob6t budowlanych.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest: szt. (sztuka)

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w punkcie BO@m@gania ogdlne wykonania i
odbioru rob6t STWIOR — rob6t budowlanych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w punkcie BOO Wymagania ogoélne
wykonania i odbioru robét STWIOR — rob6t budowlanyc

Podstaw ptatncci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty wsdozgodnej z

dokumentagj projektows, ST lub wskazaniem

Kierownika Kontraktu.

9.2. Cena jednostki obmiarowej



Obejmuje wszystkie roboty zadane z dostarczeniem, wbudowaniem, uruchomieniem i
odbiorem dwigu osobowego, a w szczegoion

- zakup i dostarczenie na teren budowy platforrmitpetnosprawnych

- monta i wbudowanie ze wszystkimi mechanizmami i instglag

- wszystkie inne czynrgoi wynikajace z dokumentacji projektowej, niniejszej ST, w kcie
BOO Wymagania ogoélne wykonania i odbioru robét SO® — robdt budowlanych.

oraz z polecenia Kierownika Kontraktu niedbe do zrealizowania robét zyganych z
instalacy

I montazem dzwigu osobowego na obiekcie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wytyczne producenta.



